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1. Beispiel:

Gruppe A

a) yln] = g (%)H oln — 1] - ; (%)H oln — 1]
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2. Beispiel:
Gruppe A

a) Filterblock 2. Grades plus Verzogerung von z[n| um 47, iiber H(z) bestimmen
b) y[n] —2y[n — 1] + y[n — 2] = z[n — 1] — z[n — 6]

c) Filter ist instabil, da h[n] nicht absolut summierbar bzw. Pol am Einheitskreis.
Gruppe B

a) Filterblock 2. Grades plus Verzogerung von x[n] um 7', iiber H(z) bestimmen
b) y[n| —2y[n — 1]+ yn — 2] = z[n] — x[n — 2] + z[n — 3]
heitskreis.

c) Filter ist instabil, da h[n] nicht absolut summierbar bzw. zweifacher Pol am Ein-
Gruppe C

a) Filterblock 1. Grades plus Verzogerung von x[n] um 7', iiber H(z) bestimmen
b) y[n| —yn —1] = —z[n — 1] — z[n — 2]

c) Filter ist instabil, da h[n] nicht absolut summierbar bzw. Pol am Einheitskreis.
3. Beispiel:

Gruppe A

a) y[n] = d[n] + d[n — 1] + d[n — 2|, iiber Y (z) berechnen, Skizze trivial
b) V() =1+z"1+272

¢) Yi[k] =Y (2)]

Z:ejoﬂ-k’ k — 0,.

)
Gruppe B

a) y[n] =

(—1)"20[n — 2], iiber Y (z) berechnen, Skizze trivial
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b) Y() =

c) y1[n] = d[n — 2] —0[n — 3]+ d[n — 4] — 6[n — 5]

.o . .o .
Yi[k] =e 3k —eimh ik —eisk bk =0,...,5

Gruppe C
a) y[n] = d[n — 1] 4+ d[n — 2|, iiber Y (2) berechnen, Skizze trivial
b) Y(z) =271+ 272
c) Yl[k]:Y(z)‘ or,, k=0,...,5
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